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十六届——我身边的机器人

十七届——我的学习伙伴

十五届——环保机器人

十四届——助老助残机器人

十三届——社区服务机器人

与人像朋友一样合作的机器人

家庭服务机器人选题



多功能化学实验机器人

化学实验危险性

化学实验准确性

化学实验重复性

家庭服务机器人选题



科学实验小精灵

家庭服务机器人选题



智能台灯

自动调节光线

智能跟随移动

学习时间管理

家庭服务机器人选题



矫正术写姿势小助手

家庭服务机器人选题



家庭服务机器人选题

       为人类服务的特种机器人，
能够代替人完成家庭服务工作
的机器人。



家庭服务机器人选题

减轻家务劳动

改善家庭氛围

融洽家庭关系
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家庭服务机器人选题

 烹饪机器人



家庭服务机器人选题

清洗机器人



家庭服务机器人选题

减轻家务劳动

改善家庭氛围

融洽家庭关系



家庭服务机器人选题

机器人生活管家



家庭服务机器人选题

机器人家庭医生



家庭服务机器人选题

减轻家务劳动

改善家庭氛围

融洽家庭关系



家庭服务机器人选题

情感机器人



家庭服务机器人选题

陪伴机器人



家庭服务机器人选题

早教机器人



家庭服务机器人

      家庭服务机器人是一种以自身动力和控制力实现服

务性功能的机器人，一般具有可爱外观，与多模态的

人机交互方式，与互联网络紧密集成。
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家庭服务机器人

具有实施操作的本体结构

具有智能和感知能力

具有作业能力

服务机器人的构成



服务机器人的构成

服务机器人的“大脑”

Arduino控制器



服务机器人的构成

服务机器人的“大脑”

树莓派控制器



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

红外传感器



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

二维码识别



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

颜色传感器



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

摄像头



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

指纹识别



服务机器人的构成

服务机器人的“眼睛”

体感传感器



服务机器人的构成

服务机器人的“耳朵”

超声波传感器      

测试距离=(高电平时间*声速(340M/S))/2。



服务机器人的构成

服务机器人的“耳朵”

      



服务机器人的构成

服务机器人的“鼻子”

酒精传感器 甲醛 苯 浓度 二氧化硫检测 空气质量 嗅味气体检测



服务机器人的构成

服务机器人的“鼻子”



服务机器人的构成

服务机器人的“嘴巴”



服务机器人的构成

服务机器人的“自我感知”



服务机器人的构成

服务机器人的“自我感知”

实时控制移动角度



服务机器人的构成

服务机器人的“自我感知”



服务机器人的构成

服务机器人的“自我感知”

压力传感器



服务机器人的构成

服务机器人的“手和脚”

直流电机

直流减速电机



服务机器人的构成

服务机器人的“手和脚”

高

低

高

低



服务机器人的构成

服务机器人的“手和脚”

两相步进电机，基本步距角1.8度，
即：200个脉冲电机转一圈，称之
为整步。

精确控制移动距离



服务机器人的构成

服务机器人的“手和脚”

八足仿生 两足人形



服务机器人的构成

服务机器人的“手和脚”



服务机器人的构成

服务机器人的“通信”

WiFi 蓝牙 zigbee 短信收发



服务机器人的构成

服务机器人的“通信”



服务机器人的构成

服务机器人的“通信”
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简易智能移动机器人制作



简易智能移动机器人制作

组装智能小车底盘



简易智能移动过机器人制作

实现机器人控制=硬件+软件



简易智能移动机器人制作

控制智能小车运动

前进

后退

左转

右转

停止

电机同时向前 

电机同时向后

右电机向前，左停止

左电机向前，右停止

电机同时停止



简易智能移动机器人制作

控制智能小车运动



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加传感器

寻线原理：红外巡线传感器

模块的原理是利用红外对管检

测自己发出的红外线对反射光

（深色反射弱，浅色反射强）。

寻线传感器可以进行白线或者

黑线的探测，可以检测白底中

的黑线，也可以检测黑底中的

白线，检测到黑线返回低电平。



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加传感器



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加传感器



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加手臂



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加语音交互

语音识别

语音存储播放



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加网络交互

迷你路由器



简易智能移动机器人制作

给智能小车添加网络交互



工作过程

交互装置
处理信息

声音模块
输入 输出

简易智能移动机器人制作

传感器

电机

显示模块



机器人外形

简易智能移动机器人制作

1.零件拼装法
2.部分零件自制法
3.玩具改装法



加工工具——微型机床、激光雕刻、3D打
印机+模型设计软件

简易智能移动机器人制作



加工工具——微型机床、激光雕刻、3D打
印机+模型设计软件

简易智能移动机器人制作
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加工工具——激光雕刻、微型机床、3D打
印机+模型设计软件

简易智能移动机器人制作

123D Design建模软件 3D max建模软件
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项目展示及问辩技巧

展板展示



项目展示及问辩技巧

实物展示



项目展示及问辩技巧

问辩技巧

在最短的时间内，将自己的作品立意和创新点传递给评委老师

第一段：作品名称介绍

第二段：作品背景介绍

第三段：要介绍作品要解决哪些问题

第四段：分条介绍作品功能 

第五段：分条介绍作品创意点

第六段：作品硬件组成

第七段：演示使用流程

第八段：展望

第九段：致谢




